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１．はじめに

１．１　主な特長

Ｄ１３０シリーズ拡張ドライバーパックは、５相ステッピングモーターペンタゴンドライバーを内蔵した拡
張ドライバーです。
Ｄ１３０では内蔵ドライバーに通常のフルステップ／ハーフステップ切り換え式のドライバーを搭載し、Ｄ
１３０ＭＳでは内蔵ドライバーにマイクロステップドライバー（最大２５０分割・１６段階切り換え）を搭
載し低振動・精密位置決めを行うことができます。
ドライバーは最大６軸まで搭載可能で、Ｄ１２０シリーズステッピングモーターコントローラの外部拡張ド
ライバーとして接続することができます。この場合、Ｄ１２０シリーズステッピングモーターコントローラ
と合わせて最大１２軸までの制御が可能です。
また、上位コントローラとしてパソコンやシーケンサなどのモーションコントロールボードと接続すること
により、より複雑なステッピングモーター制御を行うことができます。
また、オプションとして各軸ごとに内蔵ドライバーを選択する事ができます。内蔵ドライバーには次の５つ
のタイプがあります。

● Ａタイプドライバー：０．７５Ａ／相マイクロステップドライバー
● Ｂタイプドライバー：０．７５Ａ／相ノーマルタイプ（フル／ハーフステップ切り換え）ドライバー
● Ｄタイプドライバー：電磁ブレーキ用ＤＣ２４Ｖ出力付き０．７５Ａ／相ノーマルタイプドライバー
● Ｅタイプドライバー：電磁ブレーキ用ＤＣ２４Ｖ出力付き０．７５Ａ／相マイクロステップドライバー
● Ｆタイプドライバー：電磁ブレーキ用ＤＣ２４Ｖ出力付き１．４Ａ／相マイクロステップドライバー

※ 電磁ブレーキ用ＤＣ２４Ｖ出力は、本体電源通電時に供給され電磁ブレーキを解除します。
Ｆタイプドライバーは本体１台に１軸のみ搭載が可能です。

１．２　ご使用いただく前に

＜付属品＞

この製品には以下の付属品があります。ご確認下さい。

　　　　　　　　       電源ケーブル１本　　　　　 　　　　拡張ケーブル（ＫＢ－１３０）１本
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１．３　安全にご使用いただくために

ご使用になる前に以下の注意事項を必ずお読み下さい。　　マークは禁止の意味を表します。

ここに示された注意事項を必ずお守り下さい。この注意事項を守らなかった場合、けがをしたり、物的な損
害を受けたりする可能性があります。

・ 配線について
　　Ｄ１３０ステッピングモータードライバーには、外部機器との接続用コネクターがいくつか用意されて
　　おります。これらのコネクターの接続は必ず電源投入前に接続して下さい。
　　コントローラ通電時のコネクターの抜き差しは機器破損の恐れがありますので絶対に行わないで下さい。
　　また、各ネクターの入出力回路はそれぞれの説明箇所に記載してありますので正しい配線をしてご使用
　　下さい。

　　※当社の自動ステージ、ホルダーの制御以外にはご使用にならないでください。

・電源プラグについて
　　Ｄ１３０ステッピングモータードライバーは、３Ｐ（接地端子つき）の電源プラグを使用しています。
　　コンセントとの接続は必ず接地極（第三種接地）のあるコンセントに接続して下さい。

・使用環境
　　次のような場所での使用は避けて下さい。
　　－ほこりや粉塵（特に金属粉）の多いところ
　　－直射日光の当たるところ
　　－火気に近いところ
　　－振動のあるところ
　　－水や油のかかるところ
　　－傾きのある不安定なところ

・管理・保管
　　長時間使用しない時、本製品を移動させる時には、
　　電源を切り、電源プラグをコンセントから抜いて
　　下さい。
　　火災や感電などの思わぬ事故を予防します。

・電源について
　　本製品は日本国内用ですので、交流１００ボルト（ＡＣ１００Ｖ）の電源コンセント以外にはつながな

・分解／改造
　　製品の分解・改造・不当な修理は絶対に行わないで下さい。
　　感電の原因となり、危険です。
　　異常がある場合は、当社ＯＳＴ事業部営業グループまでご連絡下さい。

！ 注意注意注意注意
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・修理のご依頼を
　　次の場合は、ただちに電源を切り、電源プラグを抜いてください。
　　その後、当社ＯＳＴ営業グループまで修理をご依頼ください。
　　そのまま使い続けると、火災や感電、けがの原因となります。
　　－異常な音がする、変な臭いがする、煙が出ているなどの異常な場合
　　－電源コードが傷んだ場合
　　－本製品に水をこぼしたり、内部に異物が入った場合
　　－本製品を落としたり、キャビネットを破損した場合

※お問い合わせはＰ．18　をご覧ください。

！ 注意注意注意注意
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１．４　各部の名称及び機能

 １．４．１　フロントパネル

①ＰＯＷＥＲ
本機の電源投入用ＳＷで、ヒューズホルダーを内蔵しております。
（ヒューズの交換方法は、２．３．１　ヒューズの交換を参照）
通電するとＳＷ操作部がオレンジ色に発光します。

POWER

STEPPING MOTOR DRAIVE UNIT MODEL D130

①

SURUGA SEIKI
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１．４．２　リアパネル

        ①コントローラＩ／Ｏコネクタ
上位コントローラ（Ｄ１２０シリーズ）との接続用コネクタです。

        ②ＦＡＮモーター
本機の内部冷却用ファンモーターです。

        ③ノイズフィルターインレット
ＡＣ１００Ｖ　５０／６０Ｈｚ電源入力用インレット型ノイズフィルターです。

        ④ステージ接続コネクタ
　　　　　　　　　　 ＡＸＩＳ７～ＡＸＩＳ１２のコネクタで、自動ステージ付属のケーブルにより本機と自動ステー
　　　　　　　　　　 ジとを接続します。
        ⑤＋２４Ｖ出力コネクタ

ＤＣ＋２４Ｖを出力します。
コネクタ　　：ＨＲ１０Ａ－７Ｒ－４Ｓ（ヒロセ電機）
適合コネクタ：ＨＲ１０Ａ－７Ｐ－４Ｐ（ヒロセ電機）

　　１ピン・・・ＤＣ２４Ｖ（＋）
　　２ピン・・・ＤＣ２４Ｖ（－）
　　３ピン・・・未接続
　　４ピン・・・未接続

注意注意注意注意：５００ｍＡ以上流れる負荷は接続しないで下さい。：５００ｍＡ以上流れる負荷は接続しないで下さい。：５００ｍＡ以上流れる負荷は接続しないで下さい。：５００ｍＡ以上流れる負荷は接続しないで下さい。

+24V AXIS 7(X2) AXIS 8(Y2) AXIS 9(Z2) AXIS 10(W2) AXIS 11 AXIS 12

CONTROLLER

① ② ③

④⑤
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２．操作方法

２．１　Ｄ１３０システム構成

【位置決め構成図】

※Ｃ１・・・ＲＳ２３２Ｃケーブル（別売）
　　Ｄ１００－Ｒ２５－２・Ｄ１００－Ｒ９－２をお求め下さい。

※Ｃ２・・・ＧＰ－ＩＢケーブル（別売）
　　Ｄ７０－Ｇ２をお求め下さい。

※Ｃ３・・・標準ケーブル（当社の自動ステージ購入の際に付属します）
　　Ｄ７０－１・Ｄ７０－２をご使用下さい。

※Ｃ４・・・拡張ケーブル（拡張ドライバーパックＤ１３０購入の際に付属します）
　　ＫＢ－１３０をご使用下さい。

２．１．１ Ｄ１２０コントローラとの接続

Ｄ１２０リアパネル面のＤ１３０接続コネクターとＤ１３０リアパネル面のコントローラＩ／Ｏ
コネクタとを付属の拡張ケーブルにて接続します。
付属の電源ケーブルをＤ１３０リアパネル面ノイズフィルターインレットに接続し、プラグの部
分をＤ１２０リアパネル面のＤ１３０用サービス電源のコンセントに差し込みます。

注意注意注意注意：Ｄ１２０との接続の前に、Ｄ１３０ドライバーとＤ１２０コントローラと周辺機器の電源：Ｄ１２０との接続の前に、Ｄ１３０ドライバーとＤ１２０コントローラと周辺機器の電源：Ｄ１２０との接続の前に、Ｄ１３０ドライバーとＤ１２０コントローラと周辺機器の電源：Ｄ１２０との接続の前に、Ｄ１３０ドライバーとＤ１２０コントローラと周辺機器の電源
　　　が切れていることを確認して下さい。電源が入った状態でコネクタの取り付け取り外しは　　　が切れていることを確認して下さい。電源が入った状態でコネクタの取り付け取り外しは　　　が切れていることを確認して下さい。電源が入った状態でコネクタの取り付け取り外しは　　　が切れていることを確認して下さい。電源が入った状態でコネクタの取り付け取り外しは
　　　機器破損の恐れがありますので絶対に行わないで下さい。　　　機器破損の恐れがありますので絶対に行わないで下さい。　　　機器破損の恐れがありますので絶対に行わないで下さい。　　　機器破損の恐れがありますので絶対に行わないで下さい。

TERMINALPOWER

STEPPING MOTOR CONTROLLER MODEL D120

D700 D900

RS232C ※C1

GP-IB  ※C2

POWER

STEPPING MOTOR DRIVER UNIT MODEL D130

自動ステージ

※C3

※C4

SURUGA SEIKI

SURUGA SEIKI
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２．１．２　自動ステージの接続

Ｄ１３０ドライバーのリアパネル面にあるＡＸＩＳ７～ＡＸＩＳ１２ステージ接続コネクタに自
動ステージ付属の標準ケーブルのピンタイプ側コネクタを取り付け、標準ケーブルのソケット側
コネクタを自動ステージに取り付けます。

注意注意注意注意：自動ステージとの接続の前に、Ｄ１３０ドライバーと周辺機器の電源が切れていることを：自動ステージとの接続の前に、Ｄ１３０ドライバーと周辺機器の電源が切れていることを：自動ステージとの接続の前に、Ｄ１３０ドライバーと周辺機器の電源が切れていることを：自動ステージとの接続の前に、Ｄ１３０ドライバーと周辺機器の電源が切れていることを
　　　確認して下さい。電源が入った状態で自動ステージの取り付け取り外しは機器破損の恐れ　　　確認して下さい。電源が入った状態で自動ステージの取り付け取り外しは機器破損の恐れ　　　確認して下さい。電源が入った状態で自動ステージの取り付け取り外しは機器破損の恐れ　　　確認して下さい。電源が入った状態で自動ステージの取り付け取り外しは機器破損の恐れ
　　　がありますので絶対に行わないで下さい。　　　がありますので絶対に行わないで下さい。　　　がありますので絶対に行わないで下さい。　　　がありますので絶対に行わないで下さい。
注意注意注意注意：オプションで内蔵ドライバーが混在している場合には、自動ステージのモータータイプを：オプションで内蔵ドライバーが混在している場合には、自動ステージのモータータイプを：オプションで内蔵ドライバーが混在している場合には、自動ステージのモータータイプを：オプションで内蔵ドライバーが混在している場合には、自動ステージのモータータイプを
　　　必ず確認してから接続して下さい。　　　必ず確認してから接続して下さい。　　　必ず確認してから接続して下さい。　　　必ず確認してから接続して下さい。

　内蔵ドライバータイプ 　　　　自動ステージモータータイプ
Ａタイプドライバー
Ｂタイプドライバー
Ｄタイプドライバー
Ｅタイプドライバー
Ｆタイプドライバー

０． ７５Ａ／相モータータイプ
０． ７５Ａ／相モータータイプ
０． ７５Ａ／相電磁ブレーキ付きモータータイプ
０． ７５Ａ／相電磁ブレーキ付きモータータイプ
１． ４Ａ／相電磁ブレーキ付きモータータイプ

　注意　注意　注意　注意：Ｆタイプドライバーに０．７５Ａ／相モータータイプ自動ステージを接続した場合、モー：Ｆタイプドライバーに０．７５Ａ／相モータータイプ自動ステージを接続した場合、モー：Ｆタイプドライバーに０．７５Ａ／相モータータイプ自動ステージを接続した場合、モー：Ｆタイプドライバーに０．７５Ａ／相モータータイプ自動ステージを接続した場合、モー
　　　　ターが高温となり火傷等のケガをする場合がありますので絶対に行わないで下さい。　　　　ターが高温となり火傷等のケガをする場合がありますので絶対に行わないで下さい。　　　　ターが高温となり火傷等のケガをする場合がありますので絶対に行わないで下さい。　　　　ターが高温となり火傷等のケガをする場合がありますので絶対に行わないで下さい。
　注意　注意　注意　注意：Ａ：Ａ：Ａ：Ａ・Ｂタイプドライバーに電磁ブレーキ付きモータータイプ自動・Ｂタイプドライバーに電磁ブレーキ付きモータータイプ自動・Ｂタイプドライバーに電磁ブレーキ付きモータータイプ自動・Ｂタイプドライバーに電磁ブレーキ付きモータータイプ自動ステージを接続した場合、ステージを接続した場合、ステージを接続した場合、ステージを接続した場合、

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　    電磁ブレーキの解除が正常に行えません。電磁ブレーキの解除が正常に行えません。電磁ブレーキの解除が正常に行えません。電磁ブレーキの解除が正常に行えません。
注意注意注意注意：Ｄ：Ｄ：Ｄ：Ｄ・Ｅ・Ｅ・Ｅ・Ｅ・Ｆタイプドライバーに電磁ブレーキ付きでない自動ステージを接続した場合、リ・Ｆタイプドライバーに電磁ブレーキ付きでない自動ステージを接続した場合、リ・Ｆタイプドライバーに電磁ブレーキ付きでない自動ステージを接続した場合、リ・Ｆタイプドライバーに電磁ブレーキ付きでない自動ステージを接続した場合、リ
　　　ミットセンサー　　　ミットセンサー　　　ミットセンサー　　　ミットセンサー・原点センサーが正常に動作しない場合があります。・原点センサーが正常に動作しない場合があります。・原点センサーが正常に動作しない場合があります。・原点センサーが正常に動作しない場合があります。

【ステージ接続コネクタ】

コネクタ型番：　ＳＲＣＮ２Ａ２１－１６Ｓ（ＪＡＥ）
適合プラグ　：　ＳＲＣＮ６Ａ２１－１６Ｐ（ＪＡＥ）

ピンＮｏ
１． モーター接続端子　５本リードモーター（青）　１０本リードモーター（青＋黒）
２． モーター接続端子　５本リードモーター（赤）　１０本リードモーター（赤＋茶）
３． モーター接続端子　５本リードモーター（橙）　１０本リードモーター（橙＋紫）
４． モーター接続端子　５本リードモーター（緑）　１０本リードモーター（緑＋黄）
５． モーター接続端子　５本リードモーター（黒）　１０本リードモーター（白＋灰）
６． ＣＷ側リミットセンサ入力
７． ＧＮＤ
８． ＣＣＷ側リミットセンサ入力
９． ＧＮＤ
10．＋５Ｖ
11．近接原点センサ入力
12．ＧＮＤ／電磁ブレーキ対応Ｄ・Ｅ・Ｆタイプの場合ＤＣ２４Ｖ（＋）
13．＋５Ｖ／電磁ブレーキ対応Ｄ・Ｅ・Ｆタイプの場合ＤＣ２４Ｖ（－）
14．原点センサ入力
15．ＧＮＤ　　　　　　　　　　　　　　　　　　＜センサー入力回路＞
16．フレームグランド

＋５Ｖ

４．７ＫΩ
３．３ＫΩ

４７１

７４ＨＣ１４

6,8,11,14
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２．２　Ｄ１３０　Ｉ／Ｏコネクタの説明

２．２．１　コネクタ端子説明

コネクタ型番：　ＤＸ１０Ａ－１００Ｓ（ＨＲＳ）
適合プラグ　：　ＤＸ４０－１００Ｐ　（ＨＲＳ）
適合カバー　：　ＤＸ－１００－ＣＶ１（ＨＲＳ）

                                                                                                       

ピンＮｏ         　信号名                説　　　　明 Ｉ／Ｏ
　　１． 　Ａ７ＣＷＰＵＬＳＥ Ａ７軸ＣＷパルス信号（アノード）  入力
　　２． ＊Ａ７ＣＷＰＵＬＳＥ Ａ７軸ＣＷパルス信号（カソード）  入力
　　３． 　Ａ７ＣＣＷＰＵＬＳＥ Ａ７軸ＣＣＷパルス信号（アノード）  入力
　　４． ＊Ａ７ＣＣＷＰＵＬＳＥ Ａ７軸ＣＣＷパルス信号（カソード）  入力
　　５． 　Ａ７ＨＯＦＦ Ａ７軸ホールドオフ信号  入力
　　６． 　Ａ７ＣＤ Ａ７軸カレントダウン信号  入力
　　７． 　Ａ７Ｄ０ Ａ７軸ドライバー分割制御信号  入力
　　８． 　Ａ７Ｄ１ Ａ７軸ドライバー分割制御信号  入力
　　９． 　Ａ７Ｄ２ Ａ７軸ドライバー分割制御信号  入力
　１０． 　Ａ７Ｄ３ Ａ７軸ドライバー分割制御信号  入力
  １１． 　Ａ７ＣＷＬＳ Ａ７軸ＣＷ側機械リミットセンサー信号  出力
  １２． 　Ａ７ＣＣＷＬＳ Ａ７軸ＣＣＷ側機械リミットセンサー信号  出力
  １３． 　Ａ７ＮＯＲＧ Ａ７軸近接原点センサー信号  出力
  １４． 　Ａ７ＯＲＧ Ａ７軸原点センサー信号  出力
　１５． 　Ａ８ＣＷＰＵＬＳＥ Ａ８軸ＣＷパルス信号（アノード）  入力
　１６． ＊Ａ８ＣＷＰＵＬＳＥ Ａ８軸ＣＷパルス信号（カソード）  入力
　１７． 　Ａ８ＣＣＷＰＵＬＳＥ Ａ８軸ＣＣＷパルス信号（アノード）  入力
　１８． ＊Ａ８ＣＣＷＰＵＬＳＥ Ａ８軸ＣＣＷパルス信号（カソード）  入力
　１９． 　Ａ８ＨＯＦＦ Ａ８軸ホールドオフ信号  入力
　２０． 　Ａ８ＣＤ Ａ８軸カレントダウン信号  入力
　２１． 　Ａ８Ｄ０ Ａ８軸ドライバー分割制御信号  入力
　２２． 　Ａ８Ｄ１ Ａ８軸ドライバー分割制御信号  入力
　２３． 　Ａ８Ｄ２ Ａ８軸ドライバー分割制御信号  入力
　２４． 　Ａ８Ｄ３ Ａ８軸ドライバー分割制御信号  入力
  ２５． 　Ａ８ＣＷＬＳ Ａ８軸ＣＷ側機械リミットセンサー信号  出力
  ２６． 　Ａ８ＣＣＷＬＳ Ａ８軸ＣＣＷ側機械リミットセンサー信号  出力
  ２７． 　Ａ８ＮＯＲＧ Ａ８軸近接原点センサー信号  出力
  ２８． 　Ａ８ＯＲＧ Ａ８軸原点センサー信号  出力
　２９． 　Ａ９ＣＷＰＵＬＳＥ Ａ９軸ＣＷパルス信号（アノード）  入力
　３０． ＊Ａ９ＣＷＰＵＬＳＥ Ａ９軸ＣＷパルス信号（カソード）  入力
　３１． 　Ａ９ＣＣＷＰＵＬＳＥ Ａ９軸ＣＣＷパルス信号（アノード）  入力
　３２． ＊Ａ９ＣＣＷＰＵＬＳＥ Ａ９軸ＣＣＷパルス信号（カソード）  入力
　３３． 　Ａ９ＨＯＦＦ Ａ９軸ホールドオフ信号  入力
　３４． 　Ａ９ＣＤ Ａ９軸カレントダウン信号  入力
　３５． 　Ａ９Ｄ０ Ａ９軸ドライバー分割制御信号  入力
　３６． 　Ａ９Ｄ１ Ａ９軸ドライバー分割制御信号  入力
　３７． 　Ａ９Ｄ２ Ａ９軸ドライバー分割制御信号  入力
　３８． 　Ａ９Ｄ３ Ａ９軸ドライバー分割制御信号  入力
  ３９． 　Ａ９ＣＷＬＳ Ａ９軸ＣＷ側機械リミットセンサー信号  出力
  ４０． 　Ａ９ＣＣＷＬＳ Ａ９軸ＣＣＷ側機械リミットセンサー信号  出力
  ４１． 　Ａ９ＮＯＲＧ Ａ９軸近接原点センサー信号  出力
  ４２． 　Ａ９ＯＲＧ Ａ９軸原点センサー信号  出力
　４３． 　Ａ１０ＣＷＰＵＬＳＥ Ａ１０軸ＣＷパルス信号（アノード）  入力
　４４． ＊Ａ１０ＣＷＰＵＬＳＥ Ａ１０軸ＣＷパルス信号（カソード）  入力
　４５． 　Ａ１０ＣＣＷＰＵＬＳＥ Ａ１０軸ＣＣＷパルス信号（アノード）  入力
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　４６． ＊Ａ１０ＣＣＷＰＵＬＳＥ Ａ１０軸ＣＣＷパルス信号（カソード）  入力
　４７． 　Ａ１０ＨＯＦＦ Ａ１０軸ホールドオフ信号  入力
　４８． 　Ａ１０ＣＤ Ａ１０軸カレントダウン信号  入力
　４９． 　Ａ１０Ｄ０ Ａ１０軸ドライバー分割制御信号  入力
　５０． 　Ａ１０Ｄ１ Ａ１０軸ドライバー分割制御信号  入力
　５１． 　Ａ１０Ｄ２ Ａ１０軸ドライバー分割制御信号  入力
　５２． 　Ａ１０Ｄ３ Ａ１０軸ドライバー分割制御信号  入力
  ５３． 　Ａ１０ＣＷＬＳ Ａ１０軸ＣＷ側機械リミットセンサー信号  出力
  ５４． 　Ａ１０ＣＣＷＬＳ Ａ１０軸ＣＣＷ側機械リミットセンサー信号  出力
  ５５． 　Ａ１０ＮＯＲＧ Ａ１０軸近接原点センサー信号  出力
  ５６． 　Ａ１０ＯＲＧ Ａ１０軸原点センサー信号  出力
　５７． 　Ａ１１ＣＷＰＵＬＳＥ Ａ１１軸ＣＷパルス信号（アノード）  入力
　５８． ＊Ａ１１ＣＷＰＵＬＳＥ Ａ１１軸ＣＷパルス信号（カソード）  入力
　５９． 　Ａ１１ＣＣＷＰＵＬＳＥ Ａ１１軸ＣＣＷパルス信号（アノード）  入力
　６０． ＊Ａ１１ＣＣＷＰＵＬＳＥ Ａ１１軸ＣＣＷパルス信号（カソード）  入力
　６１． 　Ａ１１ＨＯＦＦ Ａ１１軸ホールドオフ信号  入力
　６２． 　Ａ１１ＣＤ Ａ１１軸カレントダウン信号  入力
　６３． 　Ａ１１Ｄ０ Ａ１１軸ドライバー分割制御信号  入力
　６４． 　Ａ１１Ｄ１ Ａ１１軸ドライバー分割制御信号  入力
　６５． 　Ａ１１Ｄ２ Ａ１１軸ドライバー分割制御信号  入力
　６６． 　Ａ１１Ｄ３ Ａ１１軸ドライバー分割制御信号  入力
  ６７． 　Ａ１１ＣＷＬＳ Ａ１１軸ＣＷ側機械リミットセンサー信号  出力
  ６８． 　Ａ１１ＣＣＷＬＳ Ａ１１軸ＣＣＷ側機械リミットセンサー信号  出力
  ６９． 　Ａ１１ＮＯＲＧ Ａ１１軸近接原点センサー信号  出力
  ７０． 　Ａ１１ＯＲＧ Ａ１１軸原点センサー信号  出力
　７１． 　Ａ１２ＣＷＰＵＬＳＥ Ａ１２軸ＣＷパルス信号（アノード）  入力
　７２． ＊Ａ１２ＣＷＰＵＬＳＥ Ａ１２軸ＣＷパルス信号（カソード）  入力
　７３． 　Ａ１２ＣＣＷＰＵＬＳＥ Ａ１２軸ＣＣＷパルス信号（アノード）  入力
　７４． ＊Ａ１２ＣＣＷＰＵＬＳＥ Ａ１２軸ＣＣＷパルス信号（カソード）  入力
　７５． 　Ａ１２ＨＯＦＦ Ａ１２軸ホールドオフ信号  入力
　７６． 　Ａ１２ＣＤ Ａ１２軸カレントダウン信号  入力
　７７． 　Ａ１２Ｄ０ Ａ１２軸ドライバー分割制御信号  入力
　７８． 　Ａ１２Ｄ１ Ａ１２軸ドライバー分割制御信号  入力
　７９． 　Ａ１２Ｄ２ Ａ１２軸ドライバー分割制御信号  入力
　８０． 　Ａ１２Ｄ３ Ａ１２軸ドライバー分割制御信号  入力
  ８１． 　Ａ１２ＣＷＬＳ Ａ１２軸ＣＷ側機械リミットセンサー信号  出力
  ８２． 　Ａ１２ＣＣＷＬＳ Ａ１２軸ＣＣＷ側機械リミットセンサー信号  出力
  ８３． 　Ａ１２ＮＯＲＧ Ａ１２軸近接原点センサー信号  出力
  ８４． 　Ａ１２ＯＲＧ Ａ１２軸原点センサー信号  出力
  ８５． 　＋ＣＯＭ ＋５Ｖ入力端子  電源
  ８６． 　＋ＣＯＭ ＋５Ｖ入力端子  電源
  ８７． 　－ＣＯＭ ＧＮＤ接続端子  電源
  ８８． 　－ＣＯＭ ＧＮＤ接続端子  電源
  ８９． 　Ａ７ＲＥＡＤＹ Ａ７軸ドライバー搭載信号  出力
  ９０． 　Ａ８ＲＥＡＤＹ Ａ８軸ドライバー搭載信号  出力
  ９１． 　Ａ９ＲＥＡＤＹ Ａ９軸ドライバー搭載信号  出力
  ９２． 　Ａ１０ＲＥＡＤＹ Ａ１０軸ドライバー搭載信号  出力
  ９３． 　Ａ１１ＲＥＡＤＹ Ａ１１軸ドライバー搭載信号  出力
  ９４． 　Ａ１２ＲＥＡＤＹ Ａ１２軸ドライバー搭載信号  出力
  ９５． 　Ａ７ＭＳ Ａ７軸ドライバータイプ信号  出力
  ９６． 　Ａ８ＭＳ Ａ８軸ドライバータイプ信号  出力
  ９７． 　Ａ９ＭＳ Ａ９軸ドライバータイプ信号  出力
  ９８． 　Ａ１０ＭＳ Ａ１０軸ドライバータイプ信号  出力
  ９９． 　Ａ１１ＭＳ Ａ１１軸ドライバータイプ信号  出力
１００． 　Ａ１２ＭＳ Ａ１２軸ドライバータイプ信号  出力
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２．２．２　入力回路説明

１）ＣＷ／ＣＣＷ　ＰＵＬＳＥインターフェース

　　ＣＷ／ＣＣＷパルス信号入力はフォトカプラ入力となっております。
　　ＶＦ＝１．６Ｖです。
　　入力電流Ｉｆが必ず７ｍＡ～１５ｍＡになるようＲの値を設定して下さい。
　　Ｖｃｃが５Ｖの時、Ｒ＝０Ω
　　Ｖｃｃが１２Ｖの時、Ｒ＝１ＫΩ
　　Ｖｃｃが２４Ｖの時、Ｒ＝２．２ＫΩ

　　入力信号は、ａ点が以下のような波形になる様に入力します。

　　　　　　　　　　　　　　ＣＷ　　ＰＵＬＳＥ

　　　　　　　　　　　　　　ＣＣＷ　ＰＵＬＳＥ

　　　　　　　　　　　　 波形はＤ１３０シリーズで１００ｋＨｚ以下、Ｄ１３０ＭＳシリーズで９９９ｋＨｚ以下、
　　　　　　　　　　　　 デューティー５０％になる様に入力します。

　　接続線はツイストペア線を推奨します。

２）ＨＯＦＦインターフェース・ＣＤインターフェース・Ｄ０～Ｄ３インターフェース

　　　ＨＯＦＦ・ＣＤ・Ｄ０～Ｄ３信号入力はフォトカプラ入力となっております。
　　＋ＣＯＭ端子は各入力の共通端子で＋５Ｖを入力します。この場合、各フォトカプラの順方

　　　　　　　　　　　　 向電流は約１４ｍＡ流れます。

　　各入力信号のａ点における機能は以下のようになります。

　　＜ＨＯＦＦ＞
　　　　Ｈレベル（未接続）の時・・・モーター通電（励磁ＯＮ）状態。
　　　　Ｌレベルの時・・・・・・・・モーター通電ＯＦＦ（励磁ＯＦＦ）状態でモーターフリ

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ーとなります。

470

VF

CW/CCW PULSE

*CW/CCW PULSE

Vcc

R

D130ｼﾘｰｽﾞ

If→

ａ

270
+COM

HOFF CD D0 D1 D2 D3

Vcc D130ｼﾘｰｽﾞ

ａ
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　　＜ＣＤ＞
　　　　Ｈレベル（未接続）の時・・・モーター停止時に自動的に駆動電流値を５０％ダウンし

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ます。
　　　　Ｌレベルの時・・・・・・・・カレントダウン機能を解除します。

　　＜Ｄ０～Ｄ３＞
モーターのステップ角を切り替えます。

Ｄ１３０の時

 分割数 　フルステップ 　ハーフステップ
 Ｄ０         Ｈ         Ｌ
 Ｄ１         －         －
 Ｄ２         －         －
 Ｄ３         －         －

                        　　　　Ｄ１３０ＭＳの時
                                                                                                       

 分割数   1/1   1/2  1/2.5   1/4   1/5   1/8   1/10   1/20
 Ｄ０   Ｈ   Ｌ   Ｈ   Ｌ   Ｈ   Ｌ   Ｈ   Ｌ
 Ｄ１   Ｈ   Ｈ   Ｌ   Ｌ   Ｈ   Ｈ   Ｌ   Ｌ
 Ｄ２   Ｈ   Ｈ   Ｈ   Ｈ   Ｌ   Ｌ   Ｌ   Ｌ
 Ｄ３   Ｈ   Ｈ   Ｈ   Ｈ   Ｈ   Ｈ   Ｈ   Ｈ
 分割数  1/25  1/40  1/50  1/80 1/100 1/125 1/200 1/250
 Ｄ０   Ｈ   Ｌ   Ｈ   Ｌ   Ｈ   Ｌ   Ｈ   Ｌ
 Ｄ１   Ｈ   Ｈ   Ｌ   Ｌ   Ｈ   Ｈ   Ｌ   Ｌ
 Ｄ２   Ｈ   Ｈ   Ｈ   Ｈ   Ｌ   Ｌ   Ｌ   Ｌ
 Ｄ３   Ｌ   Ｌ   Ｌ   Ｌ   Ｌ   Ｌ   Ｌ   Ｌ

２．２．３　出力回路説明

                １）ＣＷＬＳ・ＣＣＷＬＳ・ＮＯＲＧ・ＯＲＧインターフェース

　　ＣＷＬＳ・ＣＣＷＬＳ・ＮＯＲＧ・ＯＲＧ信号出力はフォトカプラ出力となっております。
　　ーＣＯＭ端子は各出力の共通端子で入力装置側のＧＮＤを接続します。この場合、出力トラ

　　　　　　　　　　　　 ンジスタの負荷は＋２４Ｖ・４０ｍＡまでとして下さい。
　　出力論理は、ステージ接続コネクタより入力されたセンサー論理となります。

CWLS CCWLS NORG ORG

-COM

D130ｼﾘｰｽﾞ
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　　　２）ＲＥＡＤＹ・ＭＳインターフェース

　　ＲＥＡＤＹ・ＭＳ信号出力はＳＷ出力となっております。
　　ーＣＯＭ端子は各出力の共通端子で入力装置側のＧＮＤを接続します。この場合、出力ＳＷ

　　　　　　　　　　　　 の負荷は＋２４Ｖ・２５ｍＡまでとして下さい。
　　各信号のＳＷ出力の状態は以下の通りです。

                                                                                                       

　A7READY 　A8READY 　A9READY  A10READY  A11READY  A12READY
Ｄ１３１   ＯＮ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３２   ＯＮ   ＯＮ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３３   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３４   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３５   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ  ＯＦＦ
Ｄ１３６   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ
Ｄ１３１ＭＳ   ＯＮ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３２ＭＳ   ＯＮ   ＯＮ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３３ＭＳ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３４ＭＳ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３５ＭＳ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ  ＯＦＦ
Ｄ１３６ＭＳ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ

    　ドライバーが搭載されている軸のＳＷがＯＮになります。
                                                                                                       

  A7MS   A8MS   A9MS  A10MS  A11MS  A12MS
Ｄ１３１  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３２  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３３  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３４  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３５  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３６  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ  ＯＦＦ
Ｄ１３１ＭＳ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ
Ｄ１３２ＭＳ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ
Ｄ１３３ＭＳ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ
Ｄ１３４ＭＳ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ
Ｄ１３５ＭＳ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ
Ｄ１３６ＭＳ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ   ＯＮ

　　ドライバーがマイクロステップタイプの場合ＯＮになります。

　　注意注意注意注意：Ｄ１３０がオプション仕様でドライバーが混在する場合、Ａ：Ｄ１３０がオプション仕様でドライバーが混在する場合、Ａ：Ｄ１３０がオプション仕様でドライバーが混在する場合、Ａ：Ｄ１３０がオプション仕様でドライバーが混在する場合、Ａ・Ｅ・Ｅ・Ｅ・Ｅ・Ｆタイプドライバ・Ｆタイプドライバ・Ｆタイプドライバ・Ｆタイプドライバ
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　    ー搭載軸はＯＮとなり、Ｂー搭載軸はＯＮとなり、Ｂー搭載軸はＯＮとなり、Ｂー搭載軸はＯＮとなり、Ｂ・Ｄタイプドライバー搭載軸はＯＦＦとなります。・Ｄタイプドライバー搭載軸はＯＦＦとなります。・Ｄタイプドライバー搭載軸はＯＦＦとなります。・Ｄタイプドライバー搭載軸はＯＦＦとなります。

READY　MS

-COM

D130ｼﾘｰｽﾞ
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20±0.8

5±0.3
¢5.2±0.15

２．３　添付資料

２．３．１　ヒューズの交換

Ｄ１３０ステッピングモータードライバーの電源ヒューズは、フロントパネル面電源ＳＷ右側の
　　　　　　　　　　 ヒューズホルダー部に入っておりますので、ヒューズ切れの場合にはこれを交換して下さい。

【ヒューズ仕様】
　 　　 　・呼称寸法　　　¢５．２×２０

　　　　 　　　　 　・端　　子    　□金型
　　　　 　・ヒューズ定格  普通溶断型　４Ａ　１２５Ｖ　ＡＣ

【交換手順】

１）電源ＳＷをＯＦＦにして電源プラグをコンセントから抜いて下さい。

２）下図の様にマイナスドライバーによりヒューズホルダーを開きます。

３）ヒューズを交換してヒューズホルダーを閉めます。

４）電源プラグをコンセントに差し込み、電源ＳＷをＯＮにして通電を確認します。

ＦＵＳＥ
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３．その他

３．１　故障かなと思う前に

修理依頼の前に、以下の項目をチェックしてください。
                                                                                                       

      　症状          原因          対策  参照頁
電源が入らない 電源コードが抜けている コンセントにしっかり差し

込む
   －

ヒューズ切れ ヒューズ交換  Ｐ．15

配線が正しくない 配線接続の確認  Ｐ．８

自動ステージが動作し
ない

専用ケーブルの接続不良 専用ケーブルのコネクター
部の接続確認

 Ｐ．８

電源ランプ・
操作スイッチランプが

ランプ切れ 修理依頼  Ｐ．18

点灯しない 電源コードが抜けている コンセントにしっかり差し
込む

   －

ヒューズがたびたび切
れる

電源コードの損傷・不良 修理依頼  Ｐ．18
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３．２　仕様

　　　　　３．２．１　基本仕様

　　　　　　　　　　外形寸法　：　４３０（Ｗ）×１００（Ｈ）×３２０（Ｄ）　取手・ゴム足等の突起物は含まず
　　　　　　　　　　重　　量　：　Ｄ１３１：３．８ｋｇ      Ｄ１３１ＭＳ：４．０ｋｇ
　　　　　　　　　　　　　　　　　Ｄ１３２：４．０ｋｇ      Ｄ１３２ＭＳ：４．３ｋｇ
　　　　　　　　　　　　　　　　　Ｄ１３３：４．２ｋｇ      Ｄ１３３ＭＳ：４．６ｋｇ
　　　　　　　　　　　　　　　　　Ｄ１３４：４．４ｋｇ      Ｄ１３４ＭＳ：４．９ｋｇ
　　　　　　　　　　　　　　　　　Ｄ１３５：４．６ｋｇ      Ｄ１３５ＭＳ：５．２ｋｇ
　　　　　　　　　　　　　　　　　Ｄ１３６：４．８ｋｇ      Ｄ１３６ＭＳ：５．５ｋｇ
　　　　　　　　　　消費電力　：　Ｄ１３１：１００Ｗ　　　　Ｄ１３１ＭＳ：１０５Ｗ
　　　　　　　　　　　　　　　　　Ｄ１３２：１１０Ｗ        Ｄ１３２ＭＳ：１２０Ｗ
　　　　　　　　　　　　　　　　　Ｄ１３３：１２０Ｗ        Ｄ１３３ＭＳ：１３５Ｗ
　　　　　　　　　　　　　　　　　Ｄ１３４：１３０Ｗ        Ｄ１３４ＭＳ：１５０Ｗ
　　　　　　　　　　　　　　　　　Ｄ１３５：１４０Ｗ        Ｄ１３５ＭＳ：１６５Ｗ
　　　　　　　　　　　　　　　　　Ｄ１３６：１５０Ｗ        Ｄ１３６ＭＳ：１８０Ｗ
　　　　　　　　　　使用環境　：　０～４０度、２０～８０％ＲＨ　（非結露）
　　　　　　　　　　電　　源　：　ＡＣ１００Ｖ　±１０％　５０／６０Ｈｚ

　　　　　３．２．２　ドライバー仕様

　　　　　　　　　　駆動方式　：　バイポーラ定電流チョッパーペンタゴンドライブ方式
　　　　　　　　　　励磁方式　：　４相フルステップ、４－５相ハーフステップ
　　　　　　　　　　　　　　　　　４相励磁（マイクロステップドライバータイプ最大２５０分割１６段階）
　　　　　　　　　　駆動容量　：　０．７５Ａ／相　（カレントダウン機能付き）

３．２．３ オプション仕様

オプション仕様（ドライバーが混在）の場合、下記の表より消費電力・重量を算出することが
できます。
その他の仕様に付きましては基本仕様と同じです。

     ｵﾌﾟｼｮﾝ     ﾄﾞﾗｲﾊﾞｰﾀｲﾌﾟ 電磁ﾌﾞﾚｰｷ対応 最大消費電力  重量
    D130ﾍﾞｰｽ          －       －     90W  3.7kg
   Aﾀｲﾌﾟﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ  0.75A／相ﾏｲｸﾛｽﾃｯﾌﾟ      なし     15W  0.3kg
   Bﾀｲﾌﾟﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ  0.75A／相ﾉｰﾏﾙﾀｲﾌﾟ      なし     10W  0.2kg
   Dﾀｲﾌﾟﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ  0.75A／相ﾉｰﾏﾙﾀｲﾌﾟ      あり     15W  0.2kg
   Eﾀｲﾌﾟﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ  0.75A／相ﾏｲｸﾛｽﾃｯﾌﾟ      あり     20W  0.3kg
   Fﾀｲﾌﾟﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ  1.4A／相ﾏｲｸﾛｽﾃｯﾌﾟ      あり     50W  0.3kg
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３．３　保証とアフターサービス

●保証について
お問い合わせ時に検査・品質保証書あるいは、製品の側面にマーキングされております８桁のシ
リアルナンバーをご連絡ください。当社ではシリアルナンバーにより納入日を記録しております。
保証期間は、納入後１年間です。
但し、次の場合は保証対象外となり、有償修理とさせていただきます。

－使用上の誤り及び当社以外の者による改造、修理に起因する故障、損傷の場合
－輸送、移動時の落下等、お取り扱いが不適当なために生じた故障、損傷の場合
－火災、塩害、ガス害、異常電圧及び地震、雷、風水害、その他の天災地変等による故障、損傷
　の場合
－説明書記載方法及び注意書きに反するお取り扱いによって生じた故障、損傷の場合

●アフターサービスについて

修理依頼の前にＰ．16　の項目をチェックしてください。
それでもご不明な点等ございましたら、当社ＯＳＴ事業部営業グループまでお問い合わせくださ
い。

　《保証期間中》

取扱い説明書の注意書きに従った正常な使用状態で故障した場合には、無償で修理いたします。
上記の保証対象外の故障につきましては、有償修理とさせていただきます。

　《保証期間が過ぎた場合》

修理によって機能が維持できる場合は、ご要望により有償修理いたします。

●修理可能期間について

本製品の補修用性能部品（機能を維持するために必要な部品）の最低保有期間は、製造打ち切り
後１年です。この期間を修理可能期間とします。なお、部品の保有期間を過ぎた後でも修理可能
な場合がありますので、当社ＯＳＴ事業部営業グループまでお問い合わせください。

※本製品に生じた故障に関し、当社は本保証に基づく無償修理以外の責任を負いません。

　＜お問い合わせ先＞

駿河精機株式会社　ＯＳＴ事業部　営業グループ駿河精機株式会社　ＯＳＴ事業部　営業グループ駿河精機株式会社　ＯＳＴ事業部　営業グループ駿河精機株式会社　ＯＳＴ事業部　営業グループ

本　　　社　　〒４２４－８５６６
                              　　　静岡県清水市七ツ新屋５４９－１

　　ＴＥＬ　０５４３－４６－３３３２　ＦＡＸ　０５４３－４６－１１９６

東京営業所　　〒１０１－００４１
　　東京都千代田区神田須田町２－２－４
　　ＴＥＬ　０３－５２５６－９９１１　ＦＡＸ　０３－５２５６－９９１７

大阪営業所　　〒５５３－０００３
　　大阪府大阪市福島区福島５－３－７

                                　　ＴＥＬ　０６－６４５４－６９８１　ＦＡＸ　０６－６４５４－５４９１

ＯＳＴ－Ｄ３０３２－２
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