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KHE04006-C

KHE04006-C□

KHE06008-C

※ 写真はイメージです。穴位置・形状が 
実際の製品とは異なる場合があります。

ド）

1

2

21 3

数量
1～63

日目発送
33
目
3
目発

1～23

04 □40mm
06 □60mm

006 6mm
008 8mm

3

コード 仕様 ケーブル型式 標準価格との差額（1軸分）
F ロボットケーブル2m D214-2-2R ＋¥8,000
G ロボットケーブル片端バラ2m D214-2-2RK ＋¥8,000
H ロボットケーブル4m D214-2-4R ＋¥11,000
J ロボットケーブル片端バラ4m D214-2-4RK ＋¥11,000

無記号 ケーブル無し（標準） － －
※ オプション仕様を選択された場合の価格は標準価
格に差額を加算してください。

　電気仕様 P.1-115～ 
　ケーブル詳細は、 P.1-207、209～をご確認ください。
※ステッピングモータコントローラDS102/112との接続 
にはコード F、H よりお選びください。

SPEC
型式 KHE04006-C KHE06008-C

メ
カ
仕
様

移動量 6mm 8mm
ステージ面サイズ 40×40mm 60×60mm
送りねじ（ボールねじ） φ6リード1 φ8リード1
ガイド リニアボールガイド
主材質ー表面処理 スチール－無電解ニッケルメッキ処理
自重 0.5kg 0.92kg

精
度
仕
様

分解能（パルス） 2μm（Full）/1μm（Half）
MAXスピード 10mm/sec
位置決め精度 －
繰返し位置決め精度 ±5μm以内
耐荷重 3kgf【29N】 4kgf【39N】
ロストモーション 5μm以内
平行度 80μm以内

セ
ン
サ
リミットセンサ 有
原点センサ 有

付属ねじ（六角穴付ボルト） M3ー16　3本 M4ー14　4本

価
格
1台 ¥111,000 ¥141,000
2～6台 ¥92,500 ¥117,500
7台～ ¥90,000 ¥114,000

ケーブル   P.1-207～
電気仕様はP.1-115～
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モータリード
モータリード
モータリード

モータリード
センサ基板　

レギュレータオープン

オープン

モータリード

CWLS出力
CWLS

ORG

Vin

GND

Vout

CCWLS

CCWLS出力

電源入力（＋）
ORG出力

青
赤
橙
緑
黒

MOTOR

電源入力（－）

原点端面

反端面

CCWリミット

CWリミット

ストローク中心

メカ
リミット

CW
リミット

CCW
リミット

原点
端面

反
端面

ストローク
中心

メカ
リミット

CCWリミット未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

原点センサ（ORG1）
検出（入光状態）
未検出（遮光状態）

CWリミット未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカストッパ

CCWリミット 未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

原点センサ（ORG1） 検出（入光状態）
未検出（遮光状態）

CWリミット 未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカストッパ

（下降側）CW  CCW（上昇側）
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DS112/102

CCWLS CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

JD

JD
JOG

※

※

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度

JOG

JOG

※実線は急停止設定時、
点線は減速停止設定時
の場合を表します。

CWLS

＜原点検出行程＞
ORG

a点

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

※

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

SD

L速度

F速度
L速度
SD

L速度

L速度

F速度
L速度

JOG

JD
JOG

JD
JOG

※実線は急停止設定時、
点線は減速停止設定時
の場合を表します。

CCWLS
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電気仕様：KHC06004F/KHC07004F/KS332-8NC/KS332-12C

MOTOR

青
赤
橙
緑
黒

ORG

CWLS
CCWLS

1
2
3
4
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6
7
8
9
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12

モータリード
モータリード
モータリード
モータリード
モータリード
CWLS出力
CCWLS出力
LSCOM
電源入力（＋）
ORG出力
電源入力（－）
F.G

OUT

KS332-8NC/KS332-12C
1

2

3

4

11

5

10

9

8

6

12

7

センサ基板
1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

青
赤
橙
緑
黒

モーターリード（青）
モーターリード（赤）
モーターリード（橙）
モーターリード（緑）
モーターリード（黒）
CWLS出力
CCWLS出力
オープン
電源入力（＋）
ORG出力（ORG1）
電源入力（－）
F.G.

MOTOR

CWLS

ORG1

CCWLS
Vin

GND

レギュレータ
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KS332-8NC/KS332-12C
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メカストッパ
K332-8N

（下降）CW CCW（上昇）

メカストッパ
メカリミット メカリミット

CWリミット

反端面 原点端面

ストローク中心 CCWリミット

CCWリミット 未検出
検出

未検出
検出 CCWリミット

原点センサ 未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態） 原点センサ

CWリミット 未検出
検出

未検出
検出 CWリミット

メカストッパ

（下降）CW CCW（上昇）

メカストッパ
メカリミット メカリミット

CWリミット

反端面

ストローク中心

原点端面

CCWリミット

CCWリミット 未検出
検出

未検出
検出

原点センサ 未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

CWリミット 未検出
検出

未検出
検出

K332-12

CWリミット

CCWリミット原点端面

原点センサ 反端面

メカ
リミット

CW
リミット

原点
端面

反
端面

CCW
リミット

メカ
リミット

CWリミット

原点センサ

CCWリミット 未検出（入光状態）
検出（遮光状態）
未検出（入光状態）
検出（遮光状態）
未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカストッパ

CWリミット

原点センサ

CCWリミット未検出（入光状態）
検出（遮光状態）
未検出（入光状態）
検出（遮光状態）
未検出（入光状態）
検出（遮光状態）

メカストッパ

（下降） CW CCW （上昇）


